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บทคดัย่อ

ตะไคร้เป็นพืชสมุนไพรชนิดหน่ึงท่ีนิยมน ำมำเป็นส่วนประกอบของอำหำรท่ีส ำคญัหลำยชนิด ให้กล่ินหอม และจดัเป็น
พืชสมุนไพร มีสรรพคุณทำงยำเช่น บ ำรุงธำตุ แกโ้รคทำงเดินปัสสำวะ ซ่ึงใน ปัจจุบนัมีควำมตอ้งกำรตะไคร้แห้งในลกัษณะท่ีหั่น
เป็นแว่นเรียบร้อยแลว้ แต่กระบวนกำรผลิตตะไคร้แห้งในลกัษณะดงักล่ำวจ ำเป็นตอ้งหั่นตะไคร้สดให้เป็นแว่นแลว้จึงน ำไปท ำ
แหง้ดว้ยวิธีกำรต่ำงๆ ท่ีเหมำะสม เคร่ืองหัน่ตะไคร้จึงมีควำมจ ำเป็นเพื่อใหส้ำมำรถท ำงำนไดส้ะดวกรวดเร็ว ไดผ้ลิตภณัฑท่ี์มีขนำด
สม ่ำเสมอ มีคุณภำพ และช่วยใหก้ำรหัน่แวน่ไดอ้ยำ่งรวดเร็ว

คณะผูจ้ดัท ำมีควำมประสงคท่ี์จะต่อยอดควำมคิดของ นำยณัฐพล ขนังำมและคณะซ่ึงไดส้ร้ำงเคร่ืองหั่นตะไคร้ไว ้2 แบบ
คือ หัน่ตรงแบบบำงและหัน่ตรงแบบหนำยงัไม่สำมำรถหัน่แบบเฉียงไดแ้ละตวัเคร่ืองมีขนำดใหญ่ ซ่ึงประสิทธิภำพไม่เพียงพอต่อ
กำรใชง้ำนทำงคณะผูจ้ดัท ำคิดวำ่ถำ้ต่อยอดกำรหัน่ตะไคร้ใหมี้หลำยแบบจะส่งผลดีต่อกลุ่มผูป้ระกอบกำรร้ำนอำหำรท่ีตอ้งกำรตอ้ง
ตะไคร้ในหลำยรูปแบบ จึงคิดกำรหั่นตะไคร้แบบเฉียงข้ึนมำ ในเคร่ืองเดียวกนัสำมำรถปรับให้หนำและบำงไดโ้ดยใชก้ำรปรับ
ควำมเร็วสำยพำน และหัน่เฉียงโดยกำรปรับองศำของสำยพำน

ขั้นตอนการใช้งาน
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เอกสารอ้างองิ

รูปที่ 6. ผลกำรหัน่ตะไคร้ตรงแบบหนำ 1-3 ซม.

รูปที่ 5. ผลกำรหัน่ตะไคร้ตรงแบบหนำ 0.5-0.9 ซม.รูปที่ 4. ผลกำรหัน่ตะไคร้ตรงแบบบำง 0.1-0.4 ซม.

สรุปผลการทดสอบ

วตัถุประสงค์ของการออกแบบและพฒันาเคร่ืองหัน่ตะไคร้ก่ึงอตัโนมติั

เพ่ือสรา้งเครื่องหั่นตะไครม้าใชเ้พ่ือความสะดวกและรวดเรว็ในการหั่นตะไครแ้ละทดสอบประสทิธิภาพของเครื่องหั่นตะไคร้

วธีิการศึกษา

ขั้นตอนการออกแบบและสร้างเคร่ืองห่ันตะไคร้กึง่อตัโนมัติ

รูปที่ 1 แสดงกำรออกแบบวงจรควบคุม

ศึกษำดำ้นระบบไฟฟ้ำ ระบบทำงกลของมอเตอร์กระแสสลบัและกระแสตรง ศึกำกำรท ำงำนของ Arduino โดยเขียนโค๊ตอพั
โหลดลงในบอร์ดเพื่อทดสอบกำรท ำงำน เขียนโปรแกรมกำรท ำงำนให้มอเตอร์มนุนไปให้ไดค้วำมเร็วท่ีก ำหนด และก ำหนดรอบให้
มอเตอร์หมุน

รูปที่ 2 แสดงโครงร่ำงของเคร่ืองหัน่ตะไคร้ก่ึงอตัโนมติั

รูปที่ 3 แสดงกำรประกอบกล่องควบคุม

ขั้นตอนที่ 1. เช็คตูค้อลโทรล และเครือ่งใหพ้รอ้มใชง้าน
ขั้นตอนที่ 2. เสียบปลั๊กและ ON เบรกเกอรใ์นกลอ่งควบคมุ (หมายเลข 1) ไฟแสดงสถานะใบมีดจะสวา่ง
ขั้นตอนที่ 3. หมนุซีเลค็เตอรส์วิทซไ์ปที่ต  าแหน่ง RUN (หมายเลข 2) เพ่ือใหใ้บมีดท างาน ไฟแสดงสถานะใบมีดจะสวา่ง
ขั้นตอนที่ 4. กดเลือกองศาการหั่น (หมายเลข 3) ตามองศาท่ีตอ้งการหั่นเพ่ือใหส้เต็ปมอเตอรย์กชดุรางสายพานขึน้ตามองศาท่ีเลือก ตรวจสอบ

สถานะองศาท่ีจอแสดงผล
ขั้นตอนที่ 5. กดเลือกความเรว็การหั่น (หมายเลข 4) ตามขนาดที่ตอ้งการหั่นเพ่ือใหม้อเตอรช์ดุรางสายพานขบัเคลื่อนสายพานล าเลียง 

ตรวจสอบสถานะความเรว็ท่ีจอแสดงผล
ขั้นตอนที ่6. เม่ือเลกิใชง้านใหห้มนุซีเลค็เตอรส์วิทซไ์ปที่ต  าแหน่ง OFF (หมายเลข 5) เพ่ือปิดใบมีด และกดปุ่ มเลือกองศามาท่ี 0˚ จากนัน้กด

ปุ่ มความเรว็อีกครัง้ยกเลกิค าสั่งเพ่ือใหส้ายพานล าเลียงหยดุหมนุ
ขั้นตอนที ่7. ตรวจสอบความเรียบรอ้ย และ OFF เบรกเกอร ์ถอดสายไฟออก

ผลการทดลองห่ันตะไคร้

ผลกำรทดลองแบ่งกำรท ำมุมของชุดฟีดเดอร์ออกเป็น 3 ระดบั คือ 0 องศำกบัแนวระนำบ 15 องศำและ 30 องศำ โดย
แต่ละมุมนั้นฟีดเดอร์จะใชค้วำมเร็วรอบต่ำงกนั 3 ระดบั คือ 125 รอบ/นำที 224 รอบ/นำทีและ 311 รอบ/นำที โดย
ควำมเร็วรอบ 125 รอบ/นำที จะไดต้ะไคร้ขนำด 0.1-0.4 เซนติเมตร ท่ีควำมเร็วรอบ 224 รอบ/นำที จะไดต้ะไคร้
ขนำด 0.5-0.9 เซนติเมตรและท่ีควำมเร็วรอบ 311 รอบ/นำที จะไดต้ะไคร้ขนำด 1-3 เซนติเมตร   
สรุปผลกำรทดลองเคร่ืองหัน่ตะไคร้ก่ึงอตัโนมติัขนำดของกำรหัน่ตะไคร้แบบบำงอยูท่ี่ 0.1 – 0.4 เซนติเมตร ขนำดของ
กำรหัน่ตะไคร้แบบหนำอยูท่ี่ 0.5 – 3 เซนติเมตร อตัรำเร็วในกำรหัน่ตะไคร้ 1 กิโลกรัมใชเ้วลำในกำรหัน่แบบบำงอยูท่ี่ 
38.95 วินำทีและแบบหนำอยูท่ี่ 22.36วินำที ค่ำไฟฟ้ำหน่วยละ 3.2484 บำท หัน่ตะไคร้ในแบบบำง 1 กิโลกรัม
จะตอ้งเสียค่ำไฟเป็นจ ำนวนเงิน 0.025 บำท/กิโลกรัม

รูปที่ 7. ผลกำรหัน่ตะไคร้เฉียงแบบบำง 0.1-0.4 ซม.

รูปที่ 9. ผลกำรหัน่ตะไคร้เฉียงแบบหนำ 0.5-0.9 ซม.รูปที่ 8. ผลกำรหัน่ตะไคร้เฉียงแบบหนำ 0.5-0.9 ซม.
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