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บทคัดยอ 

 
 งานวิจัยนี้ไดทำการศึกษาการพัฒนาระบบคัดแยกยานพาหนะเพื่อออกแบบสถานที่จอดรถใหเหมาะสมดวยแบบจำลอง

การเรียนรูเชิงลึกโดยมีวัตถุประสงคเพื่อนำเทคโนโลยีปญญาประดิษฐมาประยุกตใชในการคัดแยกยานพาหนะและประเมิน

คุณภาพของระบบ มีวิธีดำเนินการวิจัยโดยตรวจสอบคัดแยกจำนวนยานพาหนะดวยเทคโนโลยีการเรียนรู เชิงลึก (Deep 

Learning) เพื่อนำไปวิเคราะหและออกแบบสถานที่จอดรถใหเหมาะสมดวย Teachable Machine ที่เปนระบบ No-Code 

Machine Learning Platform ชวยใหสามารถสรางแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึกโดยไมตองเขียนโปรแกรม โดยมีวิธีการสราง

แบบจำลอง 3 ขั ้นตอน คือ 1) Gather การรวบรวมขอมูล 2) Train การสรางโมเดล Deep Learning ในการกำหนด

คาพารามิเตอรเบื้องตน และ 3) Export การทดสอบโมเดลโดยการใสขอมูลและสามารถสงออกโมเดลออกมาใชในระบบอ่ืน ๆ 

ไดโดยใชเทคนิคโครงขายประสาทเทียมแบบ Convolution(CNN) ซึ่งผูวิจัยไดพัฒนาแอพลิเคชันในการจำแนกประเภทของ

ยานพาหนะที่ไดจากการทดลองแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึกท่ีสามารถชวยจำแนกขอมูลรูปภาพประเภทของยานพาหนะได

เปนอยางดีโดยมีคาความแมนยำในการจำแนกโดยเฉลี่ยอยูที่ 95% จากชุดขอมูลทดสอบและประเมินคุณภาพระบบโดย

ผูเช่ียวชาญ มีคาเฉลี่ยโดยรวมเทากับ 4.12 อยูในระดับด ี
 
คำสำคัญ: โครงขายประสาทเทียม การเรยีนรูเชิงลึก ปญญาประดษิฐ 

 

Abstract 
 This research has been conducted on developing vehicle sorting systems to design parking spaces 

appropriately with deep learning models. The objective is to apply artificial intelligence technology to sort 

vehicles that can evaluate the quality of vehicle monitoring programs with deep learning technology to 

analyze and design parking facilities appropriately, created with teachable machines that are no-code 

machine learning platforms, allowing deep learning models to be modeled without programming, with three 

steps: 1) Gather is a data collection process that will be used, 2) Train is a deep learning modeling process 

to configure basic parameters, and 3) Export is the process of testing models by inserting data and being 

able to export models for use in other systems using the Convolution Neural Network (CNN) technique. The 
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researchers developed an application to classify the vehicle types obtained from deep learning simulation 

experiments. It can help classify the vehicle's image information as well. The classification accuracy is 95% 

and assess the quality of the system by experts with an overall average of 4.12, at a good level 
 
Keywords: Convolutional Neural Networks, Deep learning, Artificial intelligence  

 

บทนำ 
 

  ปจจุบันเทคโนโลยีการเรียนรูเชิงลึกถูกนำมาใชประโยชนในหลายๆ ดาน ไมวาจะเปนพาหนะซึ่งสามารถวิ่งไปบนทองถนน 

สามารถรับรูสถานการณตางๆ บนทองถนน และสามารถขับเคลื่อน และหลบหลีกสิ่งกีดขวางไดอยางปลอดภัย หรือการแทกเพ่ือน

ในรูปที่เราโพสตบนเฟซบุค ลวนใชเทคโนโลยีการเรียนรูเชิงลึกทั้งหมด (ณัฏฐณิชา ยงยิ่ง, 2562) Machine Learning เปนการใช

อัลกอริทึมในการแยกแยะและวิเคราะหขอมูล เรียนรูจากขอมูลนั้น เพื่อสรางโมเดลในการตัดสินใจหรือคาดการณเกี่ยวกับบางสิ่ง

บางอยาง แทนที่จะเขียนโคดเปนชุดคำสั่งใหปฏิบัติตามข้ันตอนที่กำหนดไว แตจะใชการ “เทรนด” โดยใชชุดขอมูลขนาดใหญใน

การเรียนรู ที ่จะปฏิบัติงานนั้น ๆ การที่จะสอนใหเครื ่องคอมพิวเตอรสามารถเรียนรู ไดนั ้น ก็มีเทคนิคตาง ๆ มากมาย เชน 

Supervised Learning, Unsupervised Learning, Reinforcement Learning หรือ Artificial Neuron Networks เปนตน และ

หน่ึงในเทคนิคท่ีถูกพูดถึงอยางมาก ก็คือ “Deep Learning” เปนชุดคำสั่งท่ีสรางข้ึนมาเพ่ือการเรียนรูของเครื่องคอมพิวเตอร โดย

ชุดคำสั่งน้ีจะทำใหเครื่องสามารถประมวลผลขอมูลจำนวนมากท่ีพยายามเรียนรูวิธีการแทนขอมูลอยางมีประสิทธิภาพ ชวยใหการ

เรียนรูของเครื่องสามารถใหผลลัพธในการตัดสินใจและคาดการณไดดีมากยิ่งข้ึน (Q. Wu, Y. Liu, Q. Li, S. Jim and F. Li, 2017) 

 ประชากรสวนใหญมีอัตราการใชยานพาหนะเพิ่มขึ ้นเปนอยางมาก โดยใชยานพาหนะสวนตัวมากกวาขนสงสาธารณะ 

เนื่องจากความสะดวกสบายในการเดินทาง จึงทำใหเกิดปญหาเรื่องที่จอดรถไมเพียงพอตอจำนวนรถที่เขามาใชบริการ ทำใหเกิด

ปญหาตาง ๆ มากมาย เชน ปญหาการจอดรถซอนคนั การจอดรถครอมเลน และปญหาการแยงท่ีจอดรถ แตเน่ืองดวยมีการพัฒนา

ของเทคโนโลยีดานการรูจำรูปภาพ (Image Recognition) และมีการนำเอาเทคโนโลยีไปประยุกตใชกับงานดานตาง ๆ ไมวาจะเปน

การใชขอมูลตัวอยางในการสอนใหคอมพิวเตอรเรียนรูจากขอมูลตัวอยาง และนำไปปรับใชในงานดานตาง ๆ เชน การจดจำ

ลักษณะหรือชนิดของยานพาหนะ การจดจำใบหนาเพื่อสำหรับระบบรักษาความปลอดภัย และการจดจำชนิดของสัตวและสิ่งของ

ตาง ๆ  

 ดังนั้น ผูวิจัยจึงเกิดแนวความคิดในการพัฒนาระบบตรวจสอบจำนวนยานพาหนะ ซึ่งระบบนี้ไดมีการนำโมเดล เพื่อสอนจำ

ขอมูลยานพาหนะ ดวยวิธีการเรียนรูเชิงลึก (Deep Learning) โดยใชเทคนิคโครงขายประสาทเทียมแบบ Convolution (CNN) 

สามารถทำไดทั้งการสกัดคุณลักษณะพิเศษ (Feature Extraction) และจำแนกประเภท (Classification) ซึ่งถือไดวาเปนจุดเดน

ของโครงขายน้ี (Jakkarin and Surinta, 2019) จากนั้น นำโมเดลที่ไดมาทดสอบกับยานพาหนะประเภทตาง ๆ เพื่อตรวจสอบวา

ถูกตองหรือไม โดยมีการพัฒนาแอพพลิเคช่ันข้ึนมาและไดทำการเก็บขอมูลรถประเภทตาง ๆ ตาม วัน เดือน ป ไวในฐานขอมูลและ

สามารถสรุปผลรายงานจำนวนรถที่เขามาใชงานได โดยในงานวิจัยนี้มุงเนนไปที่การจำแนกประเภทของยานพาหนะที่เขามาใช

บริการในมหาวิทยาลัยราชภัฏบุรีรัมย ซึ่งสามารถนำไปพัฒนาหรือประยุกตใชเพ่ือใหเกิดประโยชนในการออกแบบสถานท่ีจอดรถท่ี

เหมาะสมตอไป 
 
 
วัสดุ อุปกรณ และวิธีการ  
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 1. วิธีดำเนินการวิจัย  

  1.1 ขอมูลท่ีใชในการวิจัย 

  รูปภาพของยานพาหนะทั้งหมด 3 ประเภท ไดแก รถยนต รถจักรยานยนต และรถจักรยาน จำนวนอยางละ 60 

รูป รวมท้ังสิ้น 180 รูป 

 1.2 การพัฒนาโมเดลท่ีใชในการจำแนกยานพาหนะ 

  ใชเทคนิคโครงขายประสาทเทียมแบบ Convolution (CNN) และ Teachable Machine ท่ีเปนระบบ No-Code 

Machine Learning Platform ชวยใหสามารถสรางแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึกโดยไมตองเขียนโปรแกรม 
  1.3 การพัฒนาเว็บไซตสำหรับใชในการแสดงผล โดยใชภาษา PHP, HTML, Java Script 

 2. ขอบเขตและการทำงานของระบบ 

  2.1 สามารถจำแนกประเภทยานพาหนะได 3 ประเภท ไดแก รถยนต รถจักรยานยนต และจักรยาน 

  2.2 สามารถนับจำนวนยานพาหนะท่ีเขามาในพ้ืนท่ีได 

  2.3 สามารถบันทึกขอมูลลงฐานขอมลู ไดแก วัน เดือน ป เวลา ประเภทของยานพาหนะ 

  2.3 สามารถแสดงขอมลูผานทางเว็บแอปพลิเคชัน 

  2.4 สามารถดูรายงานสรปุจำนวนยานพาหนะท่ีเขามาในพ้ืนท่ี ตามชวงเวลาได 

 

 3. เคร่ืองมือท่ีใชในการตรวจสอบประสิทธิภาพโมเดล 

  3.1 เครื่องมือที่ใชในการตรวจสอบประสิทธิภาพโมเดล คือ Confusion Matrix นำมาใชในการคำนวณและประเมิน

ประสิทธิภาพการทำนายของโมเดลเพื่อวัดคาความถูกตอง (Accuracy) ซึ่งการวัดประสิทธิภาพนั้นสวนใหญจะวัดคาจากใน 

Table ขอมูลที่มี Confusion Matrix คือ ตารางสำคัญในการวัดความสามรถของ Machine Learning ในการแกปญหา 

Classification ในรปูท่ี 1 

  Actual Values 

  Positive (1) Negative (0) 

Pr
ed

ic
te

d 
Va

lu
es

 

Positive (1) TP FP 

Negative (0) FN TN 

 

รูปท่ี 1 Confusion Matrix ขนาด 2x2 (P. Deepan, 2019) 
     

   คา TP, FP, TN และ FN สามารถนำมาใชคำนวณมาตรวัดตางๆ เพ่ือประเมินประสิทธิภาพการจำแนกขอมูลของ

โมเดล ซึ่งคา Accuracy เปนการวัดความถูกตองของ Model โดยพิจารณารวมทุกคลาส สามารถเขียนเปนสมการได ดังน้ี 
 

TP TNAccuracy
TP TN FP FN




  
 

 

    เมื่อ True Positive (TP) คือ สิ่งท่ีโปรแกรมทำนายวา “จริง” และ มีคาเปน “จริง” 

     True Negative (TN) คือ สิ่งท่ีโปรแกรมทำนายวา “ไมจริง” และ มีคา “ไมจริง” 
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     False Positive (FP) คือ สิ่งท่ีโปรแกรมทำนายวา “จริง” แต มีคาเปน “ไมจริง” 

     False Negative (FN) คือ สิ่งท่ีโปรแกรมทำนายวา “ไมจริง” แต มคีาเปน “จริง” 

  3.2 ประเมินคุณภาพของระบบ โดยผูเชี่ยวชาญจำนวน 3 ทาน โดยใชแบบประเมินคุณภาพของระบบที่ผานการ

ตรวจสอบความครบถวนและความสอดคลองของเน้ือหาของแบบสอบถามท่ีตรงกับเรื่องท่ีจะศึกษาและตรวจสอบความเช่ือมั่น

โดยมีคา เทากับ 0.825 เปนแบบมาตราสวนประมาณคา (Rating Scale) ตามมาตรวัดของลิเคอรท 5 ระดับ  

 4. การเก็บรวบรวมขอมูล 

  4.1 ดำเนินการเก็บรวมรวบขอมูลโดยการแจกแบบประเมินคุณภาพระบบใหผูเช่ียวชาญ 3 ทานพิจารณา 

  4.2 เก็บรวบรวมแบบประเมิน เพ่ือนำขอมูลท่ีไดมาวิเคราะหผลและแปรผล 

 5. การวิเคราะหขอมูล 

  5.1 นำขอมูลที่ไดจากแบบประเมินคุณภาพระบบ วิเคราะหโดยการหาคาเฉลี่ยเลขคณิต และสวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน 

มีเกณฑการประเมินจากคาเฉลี่ย และกำหนดเกณฑการแปลความหมายดังน้ี (บุญชม ศรีสะอาด, 2553) 

 

 

      คาเฉลี่ย    ความหมาย  

    4.51- 5.00   มีคุณภาพในระดับมากท่ีสุด  

    3.51- 4.50   มีคุณภาพในระดับมาก  

    2.51- 3.50   มีคุณภาพในระดับปานกลาง  

    1.51- 2.50   มีคุณภาพในระดับนอย  

    1.00-1.50   มีคุณภาพในระดับนอยท่ีสุด 

  5.2 นำขอมูลไปสรุปและอภิปรายผลตอไป 

 

ผลการศึกษา 

 การวิจัยเรื ่องระบบคัดแยกยานพาหนะเพื่อออกแบบสถานที่จอดรถใหเหมาะสมดวยแบบจำลองการเรียนรู เชิงลึก 

สามารถแสดงผลการศึกษาไดดังน้ี 

 1. ผลการพัฒนาระบบคัดแยกยานพาหนะดวยแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึก 

  ใชเทคนิคโครงขายประสาทเทียมแบบ Convolution (CNN) และ Teachable Machine ที่เปนระบบ No-Code 

Machine Learning Platform ชวยใหสามารถทำแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึก ในรูปท่ี 2 
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รูปท่ี 2 การพัฒนาโมเดลท่ีใชในการจำแนกประเภทยานพาหนะ 

 จากรูปที่ 2 เปนการแสดงการสรางแบบจำลองการรู จำรูปภาพยานพาหนะดวย Teachable Machine ใช 

Learning Rate ท่ี 0.001 และ Batch Size ท่ี 16 โดยใชรูปภาพยานพาหนะ 3 ประเภท ประกอบดวย รถยนต รถจักรยานยนต 

และรถจักรยาน โดยผลของประสิทธิภาพในการรูจำยานพาหนะอยูท่ีรอยละ 95 จากชุดขอมูลทดสอบ  

 จากนั้น ใชรูปภาพจักรยานยนตในการทดลองการรูจำของแบบจำลอง จะเห็นไดวา แบบจำลองทำนายวาเปน

รถจักรยานยนต อยูท่ี 99% และทำนายวาเปนรถจักรยานอยูท่ี 1% 

 2. การพัฒนาเว็บไซตท่ีใชในการแสดงผล  

 2.1 หนาเว็บไซตแสดงผลจำนวนรถยนต รถจักรยานยนต รถจักรยาน และแสดงจำนวนยานพาหนะท้ังหมด สามารถ

แสดงเปนกราฟโดยแยกแตละวันได แสดงไดในรูปท่ี 3 

 

 
รูปท่ี 3 หนาแรกของเว็บไซต 
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   2.2 หนา Table List แสดงจำนวนยานพาหนะในแตละวัน/เดือน/ป จำแนกตามประตูทางเขา แสดงไดในรูปท่ี 4

 

 
รูปท่ี 4 หนา Table List 

 

   2.3 หนาโปรแกรมที่ใชแยกประเภทของรถ โดยเมื่อมียานพาหนะผานกลอง โมเดลจะทำการทำนายผล ประเภท

ยานพาหนะแตละชนิด แสดงออกมาเปนคาความนาจะเปนของยานพาหนะแตละประเภท ใชความนาจะเปนของคาที่สูงที่สุด

มาใชในการตรวจจับยานพาหนะ โดยคาความนาจะเปนตองมากกวารอยละ 80 จึงสรุปไดวาเปนยานพาหนะประเภทใด 

จากน้ันทำการนับจำนวนและหนวงเวลา 1 วินาที แลวจึงเริ่มนับใหม แสดงไดในรูปท่ี 5 
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รูปท่ี 5 หนาโปรแกรมท่ีใชแยกประเภทของรถ 

  

 3. ผลการทดลองใชระบบคัดแยกยานพาหนะดวยแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึก 

  ผูวิจัยดำเนินการทดลองใชระบบคัดแยกยานพาหนะดวยแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึกที่พัฒนาขึ้น ใหกับผูเชี่ยวชาญ

จำนวน 3 ทาน ในการพิจารณาและประเมินคุณภาพระบบ โดยใชแบบประเมินคุณภาพ จากนั้นนำแบบประเมินมาวิเคราะห

ดวยคาสถิติพ้ืนฐานเทียบกับเกณฑและสรุปผล แสดงดังตารางท่ี 1 

 

ตารางท่ี 1 ผลการประเมินคุณภาพระบบของผูเช่ียวชาญ 
 

รายการ คาเฉลี่ย สวนเบี่ยงเบน

มาตรฐาน 

ระดับความคิดเห็น 

1. การทำงานของระบบประมวลผล 4.00 0.00 ดี 

2. การทำงานของระบบแสดงผลหนาจอ 4.33 0.58 ดี 

3. ความปลอดภยัในการใชงาน 5.00 0.00 ดี 

4. ความเหมาะสมของอุปกรณท่ีใช 4.00 0.00 ดี 

5. ความสะดวกตอการใชงาน 4.00 0.00 ดี 

6. ความรวดเร็วในการทำงาน 3.67 0.58 ดี 

7. ผลลัพธท่ีไดมีความถูกตองแมนยำ 4.00 1.00 ดี 

8. การออกแบบมีความเหมาะสม 4.00 0.00 ดี 

โดยรวม 4.12 0.49 ดี 
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 จากตารางท่ี 1 ผลการประเมินคุณภาพระบบของผูเช่ียวชาญ มีคาเฉลี่ยโดยรวมเทากับ 4.12 อยูในระดับดี โดยมีคาเฉลี่ย

สูงสุดในดานความปลอดภัยในการใชงาน มีคาเฉลี่ยเทากับ 5.00 รองลงมาคือการทำงานของระบบแสดงผลหนาจอ และ

คาเฉลี่ยนอยท่ีสุด คือ ความรวดเร็วในการทำงาน มีคาเฉลี่ยเทากับ 3.67 

การอภิปรายผล 
 
 ระบบคัดแยกยานพาหนะเพื่อออกแบบสถานที่จอดรถใหเหมาะสมดวยแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึก เปนการออกแบบ

จำลองระบบ โดยนำเทคโนโลยีปญญาประดิษฐมาประยกุตใชในการคัดแยกยานพาหนะดวยเทคโนโลยีการเรียนรูเชิงลึก (Deep 

Learning) โดยใชเทคนิคโครงขายประสาทเทียมแบบ Convolution (CNN) และ Teachable Machine ที่เปนระบบ No-

Code Machine Learning Platform ชวยใหสามารถทำแบบจำลองการเรียนรูเชิงลึกในการจำแนกขอมูลรูปภาพ ประเภท

ของรถไดเปนอยางดี โดยมีคาความแมนยำในการจำแนกโดยเฉลี่ยอยูที่ 95% ในชุดขอมูลทดสอบ สอดคลองกับงานวิจัยของ 

พิมพา ชีวาประกอบกิจ (2562) ไดทำการศึกษาเรื่อง การปรับปรุงประสิทธิภาพในการจำแนกภาพดวยโครงขายประสาทแบบ

คอนโวลูชันโดยใชเทคนิคการเพิ่มภาพ พบวา โครงขายประสาทเทียมแบบคอนโวลูชัน (Convolutional neural network: 

CNN)  ใชในการปรับปรุงประสิทธิภาพในการจำแนกภาพ ซึง่ผลการทดลองพบวาการใชเทคนิคดวยการสรางภาพเทียม จะชวย

ใหประสิทธิภาพในการจำแนกภาพแมนยำสูงข้ึนจาก 84.79% เปน 87.57% 

 

บทสรุป 
 

 งานวิจัยนี้สามารถนําไปใชเพ่ือตรวจสอบยานพาหนะที่เขามาใชบริการในมหาวิทยาลัย โดยใชการสรางแบบจำลองการ

รูจำรูปภาพยานพาหนะดวย Teachable Machine ใช Learning Rate ที่ 0.001 และ Batch Size ท่ี 16 โดยใช

รูปภาพยานพาหนะ 3 ประเภท ประกอบดวย รถยนต รถจักรยานยนต และรถจักรยาน โดยผลของประสิทธิภาพในการรูจำ

ยานพาหนะอยูท่ีรอยละ 95 จากชุดขอมูลทดสอบ นอกจากน้ียังสามารถพัฒนาไปใชไดท้ังในหางสรรพสินคา โรงเรียน โรงแรม 

หรือสถานที่อื่นๆ ที่มีสถานที่จอดรถได สามารถนับจำนวนยานพาหนะที่เขามาในพื้นท่ี บันทึกขอมูลลงฐานขอมูล แสดงขอมูล

ผานทางเว็บแอปพลิเคชัน และดูรายงานสรุปจำนวนยานพาหนะที่เขามาในพื้นที่ตามชวงเวลาได เพื่อออกแบบสถานที่จอดรถ

ใหเหมาะสม  
 
ขอเสนอแนะ 
 จากงานวิจัยนี้ ยังพบขอผิดพลาดจากการนับจำนวนยานพาหนะจำนวนมากกวา 2 คันในรูปเดียวกันไมได ในการทำวจิัย

ครั้งตอไปควรใชการตรวจสอบวัตถุในภาพ (Object Detection) เพ่ือใชในการแกปญหาดังกลาว 
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